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背景介绍

面向复杂高动态的交通场景，单车智能感知在视线遮挡、超视距等情况下存在严重的感知瓶颈。
车-路-空协同感知作为一种全新的技术范式，通过利用空中无人平台、地面网联自动驾驶车及路侧
基础设施的互补优势，实现多层次、多视场数据融合处理，最终形成大范围、远距离、跨域无人
群体协作模式，提升智能交通系统整体感知能力，为群体协同、城市安防、交通监控、应急救援
等应用场景提供新思路。

问题描述

本赛题聚焦车路空多源传感数据处理、信息融合、协同感知等关键技术。选手需考虑物理世界复
杂高动态特性及多智能体异构数据特点，基于赛题方提供的车-路-空协同感知数据集（届时发布于
比赛链接或百度云盘）自行设计能够适应不同条件（光照、天气、视角等）的车-路-空跨域协同感
知模型，并利用所提供的协同感知数据集进行训练和验证，提交相应的测试代码与说明文档。所
提出算法需创新性地解决多智能体感知数据时空对齐与校准、多传感器信息精准融合及跨视角目
标空间关系建模等问题。

赛题解析

参赛团队需要设计并实现车-路-空跨域多源信息融合与智能协同感知模型，突破单平台感知能力局
限，实现复杂场景下的跨域数据融合与协同感知，以期提升自主无人系统的环境感知能力。参赛
团队需在提交研究报告中详细说明算法原理、创新点、结果可视化分析和应用分析等内容，并提
交能够满足赛题方测试要求的模型代码。

赛题方将根据参赛队伍提交的测试代码与技术说明文档，在未公开的测试集上进行方法性能评估
和打分，并结合技术创新性和实用性等因素，综合评选出获奖队伍。
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作品要求

参赛队伍自行设计车-路-空多源数据融合与协同感知模型，完成相应的技术和算法研发，最终
提交材料包括：

技术文档：提供详细的技术说明文档，内容包括但不限于技术路线、设计思路、算法模型
流程图、代码运行方法、创新点和自测结果分析等，需对提交代码进行配置运行过程作详
细介绍。
源代码：提供用于本次比赛的模型/算法源代码，需提供必要的代码备注，并对应技术文
档，以便评委专家复现、审核。

参赛作品必须保证原创性，不违反任何中华人民共和国有关法律法规，不侵犯任何第三方知
识产权或其他权利，一经发现或经权利人提出并查证，组织方将取消其参与资格和成绩并进
行严肃处理；
参赛作品必须保证可复现、可验证，参赛选手需要配合组织方对作品的有效性与真实性进行
验证，同时自行检查提交作品的正确性，确认无误后再进行提交，组织方不负责对比赛作品
进行更改和调整。

评分准则

参赛作品将从不同IoU阈值下的平均目标检测精度（AP@50、AP@70等）及技术文档内容评价两个
维度进行评分，并按照比赛评分标准中的分数占比计算总分进行排名。
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